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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Metodologia konstruowania maszyn do robét ziemnych i drogowych

Przedmiot

Kierunek studiéw Rok/semestr

Konstrukcja i eksploatacja srodkéw transportu 2/3

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw

Maszyny robocze ogodlnoakademicki

Poziom studiéw Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)

0 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

15 0

Liczba punktéow

1

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

drinz. tukasz Gierz

email: lukasz.gierz@put.poznan.pl

tel. 61-6652225

Wydziat Inzynierii Ladowej i Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne
Wiedza: Ma podstawowgq wiedze w zakresie budowy i zasady dziatania maszyn do robdt ziemnych i
drogowych

Umiejetnosci: Potrafi postugiwaé sie oprogramowaniem biurowym oraz podstawowym
oprogramowaniem CAD

Kompetencje spoteczne: Posiada podstawowe umiejetnosci komunikacyjne oraz wspdétpracy w grupie

Cel przedmiotu
Usystematyzowanie ogdlnej wiedzy o konstruowaniu i ¢wiczenie operowania nig do rozwigzywania
zadan konstrukcyjnych na konkretnych przyktadach z maszyn robét ziemnych i drogowych.
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Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza
1. Zna ogdlng organizacje i przebieg procesu konstruowania maszyn

2. Zna metody optymalizacji konstrukcji
3. Zna podstawowe metody matematycznego modelowania maszyn roboczych
4. Zna oprogramowanie komputerowe stosowne do wspomagania procesu konstruowania maszyn

Umiejetnosci
1. Potrafi zorganizowac proces projektowania maszyny roboczej

Kompetencje spoteczne
1. Rozwija umiejetnosci pracy w grupie i umiejetnosci korzystania z nowoczesnych zrodet informacji

2. Potrafi postugiwac sie oprogramowaniem CAD w procesie projektowania maszyn
3. Potrafi przeprowadzi¢ podstawowe obliczenia wystepujgce procesie konstruowania maszyn

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Projekt zaliczeniowy z zaje¢ ¢wiczeniowych

Tresci programowe

Ogédlne algorytmy konstruowania maszyn. Formutowanie wymagan konstrukcyjnych dla maszyn do
robét ziemnych i drogowych. Poszukiwanie rozwigzan konstrukcyjnych, katalogi branzowe, patenty,
dostepne rozwigzania na rynku. Techniki heurytyczne. Optymalizacja w konstruowaniu maszyn do robot
ziemnych i drogowych - funkcje kryterialne i ograniczenia. Modelowanie geometryczne. Obliczenia
wytrzymatosciowe, dobdr materiatow;

Metody dydaktyczne
1.Cwiczenia- projekt
Literatura

Podstawowa
1. Pahl g. Beitz W. Nauka konstruowania WNT

2. Pieczonka K. Inzynieria maszyn roboczych OWPW

Uzupetniajaca
1. Tarnowski W. Optymalizacja i polioptymalizacja w technice, Koszalin, 2011

2. Praca Zbiorowa red. Jan Szlagowski. Automatyzacja pracy maszyn roboczych. Metodyka i
zastosowania
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Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 30 1,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15 0,5
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 15 0,5

kolokwium zaliczeniowego)*

1 . TV . ;. s .
niepotrzebne skresli¢ lub dopisac inne czynnosci




